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一、概述 

֫ӌẪᾛ ίֺ―ץὐ ―ᵙὝҧ―ι ―Ḡ ᶈ ιѮ Ḣἄ ԋӡỤᵙ ίֺ

ӡᴺ￼ ֧ψὝҧ―Ḡ ᶈ ᾛ ԓιѮ Ḣἄԓ Ὗ ￼ ԄљẔ Ầԋ Ὗ ￼ ԄљẔ ί

ֺ  

―ᵙὝҧ― DB9 כּ ὶι ―ᴵҨҝ ὶѮὝҧ―ιѼᴵҨᵃῊ ὶѮὝҧ―

ᵙאὝҧ―  

二、分体式操纵盘控制板产品型号 

表 2.1 分体式操纵盘型号表 

产品名称 产品型号 

֫ӌẪᾛ ― BL2000-JDB-V1.5 

֫ӌẪᾛ Ὕҧ― BL2000-ZLB-V1.2 

三、外形图和安装尺寸 

图 3.1 BL2000-JDB-V1.5 轿顶板外形图和安装尺寸 

图 3.2 BL2000-ZLB-V1.2 指令板外形图和安装尺寸 
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四、接口定义及规格 

4.1 BL2000-JDB-V1.5 轿顶板接口定义及规格 

表 4.1 BL2000-JDB-V1.5 轿顶板接口定义及规格 

名称 端口 位置 定义 用途 
接口技术规格 

接口形式 额定负荷 

J1 

24V J1-1 24V Ԅ 

ᴣ◊כּ  

ὶᴭ 
  

GND J1-2 24V Ԅᶊ 

CAN

H 

J1-3 CAN Ở H 

CANL J1-4 CAN Ở L 

J2 

CMM J2-1 ԄԇԊ  

Ԅ ӿ  8mA 

KMV

1 

J2-2 Ầ ӈ 1 Ԅ 

GMV

1 

J2-3 ԋ ӈ 1 Ԅ 

KAB1 J2-4 *Ḡԅ ― 1 Ԅ 

LSB1 J2-5 *ӿẆ 1 Ԅ 

KMV

2 

J2-6 Ầ ӈ 2 Ԅ 

GMV

2 

J2-7 ԋ ӈ 2 Ԅ 

KAB2 J2-8 *Ḡԅ ― 2 Ԅ 

LSB2 J2-9 *ӿẆ 2 Ԅ 

QZ J2-10 ῾ּז 

J3 

BZ J3-1 ῾ּז 

Ԅ ӿ  8mA 

MZ J3-2 ῾ּז 

CZ J3-3 ῾ּז 

BY0I J3-4 ῾ּז 

BY1I J3-5 ῾ּז 

J4 

RT- J4-1 RS485 RT- 

SJT-150 

ὶᴭ 

RS485  
RT+ J4-2 RS485 RT+ 

24V J4-3 24V 
  

GND J4-4 GND 

KMO

1 

J4-5 Ầ 1 ֧ 

֧ ӿ  
DC24V 

10-20mA 

GMO

1 

J4-6 ԋ 1 ֧ 

QGM

O1 

J4-7 ῾ּז 

KMO

2 

J4-8 Ầ 2 ֧ 

GMO

2 

J4-9 ԋ 2 ֧ 

QGM

O2 

J4-10 ῾ּז 

*注：当现场同时存在安全触板和光幕时，将 J2-4 和 J2-8 作为安全触板输入，将 J2-5 和 J2-9 作为光幕

输入；当现场只存在安全触板或光幕时，将 J2-4 和 J2-8 作为其输入点。 
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表 4.1 BL2000-JDB-V1.5 轿顶板接口定义及规格（续） 

名称 端口 位置 定义 用途 
接口技术规格 

接口形式 额定负荷 

J5 

COM J5-1 
J4-5 ֹ J4-10 

֧ԇԊ  
   

BYO0

A 

J5-2 ᶵּז 0 ֧ A 
֧ ӿ  

DC24V 

10-20mA BYO0

B 

J5-3 ᶵּז 0 ֧ B 

BLU J5-4 іֹ ֧ 

֧ 

ẂẦ  ᵸכּ
DC5A24V 

AC5A250V 

BLD J5-5 їֹ ֧ 

BCO

M 
J5-6 

J5-4 ᵙ J5-5 

ֹ ֧ԇԊ  

ZMA J5-7 Ɫ῎ίֺ A 
Ẃ  ᵸכּ

AC16A250

V ZMB J5-8 Ɫ῎ίֺ B 

BJA J5-9 ῾ּז 
ẂẦ  ᵸכּ

DC5A24V 

AC5A250V BJB J5-10 ῾ּז 

J6 

PD0 J6-1 ῾ּז 

֧ OC  
DC24V 

10-20mA 

PD1 J6-2 ῾ּז 

PD2 J6-3 ῾ּז 

PD3 J6-4 ῾ּז 

PD4 J6-5 ῾ּז 

PD5 J6-6 ῾ּז 

PD6 J6-7 ῾ּז 

PD7 J6-8 ῾ּז 

GND J6-9 GND 
 

24V J6-10 24V 

J7 D ᶚ 9 ẚ ѮὝҧ―ὶᴭ 
**Ὕҧ―ὶᴭ 

J8 D ᶚ 9 ẚ אὝҧ―ὶᴭ 

SW1 

SW1.1 SW1.2 Ὅ ẑו ε ɒҋ ẑו ɓζ 

OFF OFF ‰֝ ẑ 

ON OFF ῶאὝҧ― ẑ 

OFF ON  ᴅὝҧ― ẑ 

ON ON CAN ᾛ ― ẑ 

P ὶᴭ 

JC ₅╜  

**注：通过通讯线（DB9 针对孔直连线）与指令板 J1 相连。 
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4.2 BL2000-ZLB-V1.2 指令板接口定义及规格 

表 4.2 BL2000-ZLB-V1.2 指令板接口定义及规格 

名称 端口 位置 定义 用途 
接口技术规格 

接口形式 额定负荷 

J1    ―ὶᴭ Dᶚ9 ḓẚ  

J2 

 J2-1 Ầ Ὗ Ẕ  

Ầ Ὗ  

ᴣẔ  

OC  
כּ╙  

560Ƒ  J2-2 24V 

 J2-3 0V 
ӿ Ԅ  

 J2-4 Ầ Ὗ Ԅ 

J3 

 J3-1 ԋ Ὗ Ẕ  

ԋ Ὗ  

ᴣẔ  

OC  
כּ╙  

560Ƒ  J3-2 24V 

 J3-3 0V 
ӿ Ԅ  
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五、程序功能 

BL2000-JDB-V1.5 ―￼Ὄ Ầԋ SW1 Ὅ ẑו ӾᾸẦּכ◊ιⱡᵅὟ ∂ Ὄ

ẦԋιіּכᵅὟὌ Ầԋ ԄḾẔ ẑ  

ḫ ᾛӐῊι⁞ὯὝҧ―ḫ ừ֙εῶῂאὝҧ―ζ Ὅ  

表 5.1 程序功能设置 

BL2000-JDB-V1.5 轿顶板 
Ὅ ẑו  

SW1.1 SW1.2 J7 ᴭ J8 ᴭ 

OFF OFF ὶѮὝҧ― ῂאὝҧ―/ἆὶ ֝‰ ―Ὕҧא ẑ 

ON OFF ὶѮὝҧ― ῂאὝҧ―/ἆὶאὝҧ― ῶאὝҧ― ẑ 

OFF ON ὶѮὝҧ― ῂ ᴅὝҧ― ẑ 

注：主指令板、副指令板、贯通门副指令板均为 BL2000-ZLB-V1.2 指令板。 

    仅有前门时，需要封开门限位 2 信号（短接 J2-1 和 J2-6） 

ẑו ὼ χ ẑᾟὙ IC ᴊו ᴣᾛ ―ίֺ￼ ḭו ιὟאὝҧ―￼ ừ֙֫ѭї ֡

ẑ ᶚ  

(1)‰֝ ẑχ ῂ҈זּ ἆԅ ừ֙їε ԓῂאὝҧ―ἆὶ זὝҧ―ζӔּא  

(2)ῶאὝҧ― ẑχ ҈זּ ԓῂאὝҧ―ἆὶ῞ ιזὝҧ―ῊӔּא ΆẪᾟὙ Ṗ ו  

(3)ᴅὝҧ― ẑχ ҈זּ ԓҝῶѮὝҧ―ћԅ ừ֙їӔּזι℅Ὴּזԓ Ὗ JN1

ᵙԓ Ὗ JN2 Ӯᵅ Ầ ᵙԋ Ὗ Ӕּזιԓ Ὗ JN3 ֹԓ Ὗ JNn Ӑѭԓ Ὗ 1 ֹԓ Ὗ

n-2 Ӕּז  

ᶈ ΆẪїιׁ Ầ Ὗ ίֺׁ Ầ ιᵅ Ầ Ὗ ίֺᵅ Ầ ψׁ ԋ Ὗ ἆᵅ ԋ Ὗ

ᵃῊίֺׁ ᵙᵅ ￼ԋ ιᴏׁ ԋ Ὗ ἆᵅ ԋ Ὗ ῶᾦῊιׁ ᵙᵅ ᵃῊԋ  

六、电梯 IC 卡控制 

זַּ BL2000-ZLB-V1.2 ѮὝҧ―￼Ὄ Ầԋ SW ￼ SW.1 ᵙ SW.2 Ӑѭּ₃כ IC ᴊίֺ￼Ӕ Ԅᵙ

• Ṗ Ầᾣ/Ṝ IC ᴊίֺו ￼Ӕ Ԅ  

表 6.1 电梯 IC 卡控制功能设置 

BL2000-ZLB-V1.2 主指令板 

SW.1 SW.2 ּ₃כ IC ᴊίֺו  

ON OFF ּ₃כ IC ᴊίֺӔ  

ON ON Ầᾣ/Ṝ IC ᴊίֺו  

6.1 ₃כּ IC ᴊίֺӔ  

₃ᶴ҈ῂᾥכּ ט ꜛỗῊιᾛ IC ᴊίֺӔ Ԅῶᾦιּ₃כẦᾣ IC ᴊίֺו  

6.2 • ṖẦᾣ/Ṝ IC ᴊίֺו  

(1)Ẹּ₃כᶴ҈₅Ӣћᶈ ӯ₃‍ҭїιὌת Ầԋᵙ ѭɒẦᾣ/Ṝ IC ᴊίֺו ɓῊι

ᵸ ₭ι Ԅɒ• ṖẦᾣ/Ṝ IC ᴊίֺו ɓ ꜛỗιᶈ℅ꜛỗїᾛ Ὗ ꜛỗῘ

ӪιẦ Ὗ ꜛỗῘ ḭו  
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(2)ḅ‛•Ṗᾛ Ὗ Ҙι ṖẦᾣ IC ᴊίֺו ψḅ‛•Ṗᾛ Ὗ ♁ι ṖṜ IC


